Nowoster

Sterownik schodowy 6-17k

Obstuguje od 6 do 17 punktéw swietlnych/ stopni schodowych
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1. Dane techniczne

Napiecie zasilania 8-15V DC (typowo 12V DC)
Pobdr mocy 0,25W (12V, 20mA)
Wymiary 60x65x25mm

Liczba obstugiwanych stopni schodowych/ | 6-17
punktow Swietlnych

Wspdtpracujgce przyciski/ Przyciski zwierne chwilowe/

czujki Czujki ruchu mini PIR (typ HCSR501 lub zamiennik) z
adapterem

Obcigzenie na jeden kanat do 1A

2. Opis sterownika

Sterownik schodowy 6-17k to najprostsza wersja inteligentnego sterownika oswietlenia schodowego
z oferty firmy Nowoster. Zaprojektowany zostat dla tasm i zaréwek LED 12V. Sterownik nie posiada
dedykowanego zasilacza, zasila sie go z tego samego zasilacza, co Zrdédta $wiatta (tasmy czy oczka
LED). Obcigzalnos¢ kazdego kanatu siega 1A, co daje zainstalowang moc max. 12W na jeden kanat.
Wejscia sterownika przystosowane sg do przyciskdw lub czujek mini PIR z adapterkami.

Zatgczanie oswietlenia schoddéw inicjowane moze by¢ poprzez nacisniecie przycisku chwilowego
(najczesciej umieszczonego przed schodami) lub poprzez sygnat z czujki ruchu PIR (jedna na dole,
druga na gorze schoddw). TaSmy LED na stopniach schodowych czy oczka LED zainstalowane przy
schodach zapalajg sie i gasng skokowo, sekwencyjnie jedno po drugim, zgodnie z kierunkiem
poruszania sie osoby na schodach. Dodatkowo algorytm przewiduje pojawienie sie na schodach
osoby z naprzeciwka, jak i drugiej czy kolejnej osoby w tym samym kierunku. Szybkos¢ zapalania i
gaszenia jest regulowana.

Podczas wyboru sterownika schodowego wazne jest, aby algorytm odpowiadat metodzie dziatania:
czy to pod czujki, czy pod przyciski. W przypadku przyciskdw, podczas przejscia schodami jednej
osoby naciskany jest jeden przycisk. Dla czujek - podczas przechodzenia jednej osoby zawsze
zadziatajg dwie czujki: na dole i na gorze.

Ze wzgledu na mozliwos¢ zatgczania poprzez przyciski lub czujki sterownik oferowany jest w dwdch
wersjach:

e Zalgorytmem optymalnym pod przyciski

e Zalgorytmem optymalnym pod czujki
Wyboru wersji klient dokonuje na etapie zakupu sterownika. Domysing wersjg jest wersja
dedykowana do wspédtpracy z czujkami ruchu PIR z adapterem.

2.1. Algorytm optymalny pod przyciski

W przypadku algorytmu pod przyciski oswietlenie wyzwalane jest recznie poprzez nacisniecie
przycisku podczas zblizania sie do schoddw (przyciski najlepiej zamiesci¢ jeszcze przed schodami tak,
aby pierwsze stopnie schodowe byly oswietlone, zanim na nich staniemy). Stopnie schodowe
zapalajg sie kolejno, w sposdb skokowy, zgodnie z kierunkiem osoby poruszajgcej sie po schodach.
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2.2. Algorytm optymalny pod czujki

W przypadku algorytmu pod czujki kazda czujka odpowiada za zapalanie i gaszenie w gére lub w dét.
Zadziatania czujki PG (przy zatozeniu, ze jest to czujka zamontowana u goéry schodéw) spowoduje
zapalanie po kolei kanatéw z géry w dot z szybkoscig ustawiong potencjometrem P1. Nastepnie
wszystkie kanaty bedg swieci¢ przez czas ustawiony potencjometrem P2 lub do zadziatania czujki PD.
Po tym kanaty zaczng gasng¢ w tej samej kolejnosci, w jakiej sie zapalaly, z szybkoscig ustawiong na
P1. Odpowiada to sytuacji, w ktérej osoba weszta na schody na gérze — aktywowata czujke PG —
rozpoczeto sie podswietlanie schodéw — osoba schodzita po schodach — cate schody sie sSwiecity —
osoba opuscita schody na dole — aktywowata czujke PD — rozpoczeto sie wygaszanie oswietlenia.

Zadziatanie czujki PD (przy zatozeniu montazu na dole schodéw) spowoduje zapalanie kolejno
kanatéow z dotu ku gdrze. Nastepnie zadziatanie czujki PG (lub uptyw czasu ustawionego
potencjometrem P2) spowoduje gaszenie kanatéw w kierunku z dotu do gory.

Wykrywanie oséb wchodzgcych na schody z przeciwnych stron: jezeli efekt nie dojdzie do konca i

zadziata czujka na drugim krancu schoddw, to sterownik uzna osobe z naprzeciwka i rozpocznie sie
podswietlanie stopni schodowych réwniez z tego kierunku. Efekty swietlne spotkajg sie po drodze.
Warunkiem uruchomienia os$wietlenia dla osoby z przeciwnego kierunku jest TRWANIE zaswiecania
dla pierwszej osoby na schodach. Jesli ten warunek nie bedzie spetniony, tj. efekt dojdzie do konca
(wszystkie stopnie schodowe sg juz zaswiecone) i zadziata druga czujka to sterownik uznaje, ze osoba
opuszcza schody i nastepuje wygaszanie oswietlenia w tym samym kierunku, co zapalanie.

3. Schemat podtaczania

HC-SR501
|ub zamiennik

Czujka mini PIR 2
adapterem
Czujka mini PIR z
adapterem
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PS - przycisk w sterowniku do ustawiania liczby stopni
P1 - potencjometr szybkosci.
P2 — potencjometr czasu Swiecenia, jak wszystkie kanaty zapalone w efekcie (zanim zadziata druga czujka).
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4. Zmiana ustawien

W sterowniku sg 3 regulowane parametry:
e liczba wykorzystywanych kanatéw (punktéw swietlnych/ stopni schodowych),
e szybkosé zapalania/ gaszenia zrédet Swiatta,
e maksymalny czas swiecenia

4.1.Zmiana liczby stopni schodowych

Sterownik fabrycznie skonfigurowany jest do obstugiwania 16 stopni schodowych/ punktéow
Swietlnych. Zmiany liczby aktywnych kanatéw dokonuje sie przy pomocy mikroprzycisku
podtgczonego do wejscia PS. Klikajgc PS liczba aktywnych kanatéw zmieniana jest cyklicznie w
zakresie od 6 do 17, gdzie jedno klikniecie to zwiekszenie liczby o 1. (w przypadku klikniecia przy
aktywnych 17 kanatach nastepuje przeskok do 6 aktywnych kanatéw).

Aktualnie wybrana liczba aktywnych kanatéw obrazowana jest poprzez podswietlenie skrajnych
kanatéw (tasm na stopniach schodowych/ oczek LED), np. dla 17 stopni wida¢ zapalone kanaty 117,
a dla 11 stopni wida¢ zapalone kanaty 1i 11.

Przyktad: schody majg 15 stopni. Na kazdym z nich zamontowana jest tasma LED. Tasmy podtgczone
sg kolejno do kanatéw od 1 do 15. Nalezy tak dtugo naciskac PS, az bedzie $wiecita tasma LED na
pierwszym i pietnastym stopniu schodowym.

4.2.Zmiana szybkosci zapalania i gaszenia

Zmiana szybkosci zapalania i gaszenia dokonywana jest potencjometrem szybkosci P1 (przy pomocy
matego ptaskiego srubokretu). Aby zwiekszy¢ szybkosé, nalezy przekreci¢ potencjometr P1 w lewo.
Jesli stopnie schodowe maja zapalaé sie wolniej, nalezy przekreci¢ potencjometr P1 w prawo.

Po kazdej zmianie nalezy odtgczyé i ponownie podtgczyé zasilanie, aby ustawienia zostaty

wprowadzone do pamieci sterownika.

4.3.Zmiana maksymalnego czasu $wiecenia

Czas Swiecenia maksymalnego to czas, przez jaki swiecg wszystkie stopnie schodowe, jak juz sie
zapalg (wybrany efekt dojdzie do korica schodéw). Czas ten ulega skréceniu w sytuacji, gdy zadziata
druga czujka w algorytmie pod czujki.

Aby zwiekszyé maksymalny czas $wiecenia, nalezy matym ptaskim $rubokretem przekrecic¢
potencjometr P2 w prawo. Analogicznie, aby zmniejszyé czas $Swiecenia, nalezy potencjometr P2
przekreci¢ w lewo.

Po kazidej zmianie nalezy odtgczy¢ i ponownie podtgczy¢ zasilanie, aby ustawienia zostaty

wprowadzone do pamieci sterownika.

Czas swiecenia maksymalnego jest potrzebny zaréwno w algorytmie pod czujki, jak i pod przyciski. W
przypadku algorytmu pod przyciski, dla ktérego wymagane jest nacis$niecie jedynie przycisku
aktywujgcego podswietlanie, poprzez ustawienie tego czasu decydujemy, kiedy oswietlenia ma
zostaé dezaktywowane. W przypadku algorytmu pod czujki czas swiecenia maksymalnego to swego
rodzaju zabezpieczenie: jezeli nie zadziata druga czujka (np. osoba zawrdci na schodach lub czujka
,hie ztapie” ), to schody i tak wygaszg sie po tym ustawionym czasie.

Instrukcja obstugi sterownika schodowego 6-17k firmy Nowoster 4



ok wnN PO

N

10.
11.
12.

13.

. Podsumowanie

wybieralna liczb stopni, schodkéw, punktéw swietlnych itp. miedzy 6 a 17

dziatanie tylko skokowe

wejscia pod czujki ruchu goéra i doét (przystosowany do czujek mini PIR z adapterkami)

regulacja szybkosci zapalania i gaszenia

regulacja czasu $wiecenia wszystkich kanatdw, jak juz zostang zapalone

mate wymiary (6cm na 6,5cm na 2,5cm). Zaletg sterownika jest to, ze jest on stosunkowo maty i
mozna zmiesci¢ go w szafce, skrzynce itp.

zasilanie sterownika 8-15V DC. Typowo 12V DC

pobdr pradu przez sam sterownik 20mA

pobdr mocy przez sam sterownik 0,25W

obcigzalnosé do 1A na kanat

dobry stosunek ceny do mozliwosci

diody, tasmy led, zaréwki led mozna tgczy¢ ze sterownikiem nawet na kilkunastometrowych
przewodach

do sterownika mozna podtaczy¢ same diody (z rezystorami), tasmy LED, moduty LED, listwy LED,
zarowek led itp.

dodatkowo (oprécz sterownika) nalezy zaopatrzy¢ sie w przyciski/ czujki, zasilanie, zZrodta Swiatta
LED

bardzo wysoka sprawnos¢ dziatania

wysokiej jakosci elementy, profesjonalna ptytka drukowana i wiele innych czynnikdw majg
zapewniac dziatanie na dtugie lata

Instrukcja obstugi sterownika schodowego 6-17k firmy Nowoster 5



	1. Dane techniczne

	2. Opis sterownika

	2.1. Algorytm optymalny pod przyciski

	2.2. Algorytm optymalny pod czujki

	3. Schemat podłączania

	4. Zmiana ustawień

	4.1. Zmiana liczby stopni schodowych

	4.2. Zmiana szybkości zapalania i gaszenia

	4.3. Zmiana maksymalnego czasu świecenia

	5. Podsumowanie


